Instrukcja Obstugi
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Strona1z15 | rev.2.0

Zastosowanie:
Urzadzenie DYNAMIC READER jest przeznaczone do odczytu i sterowania przyrzgdow pomiarowych

takich firm jak VIS, SYLVAC, BROUN jak réwniez innych, wyposazonych w elektronike firmy SYLVAC
typu SIMPLEX lub DUPLEX.

DYNAMIC READER znakomicie utatwia postugiwanie sie urzgdzeniami pomiarowymi a w
szczegolnosci znajduje zastosowanie w nastepujacych przypadkach:

° gd_y wystepujg trud.noéci z 9d_czytem wartosci mierzonej z urzadzenia pomiarowego np.
mierzony element jest w miejscu trudnodostepnym

e przy pomiarach nieréwnosci powierzchni
e® przy pomiarach tzw. bicia elementu obracajacego sie

e (gdy potrzebne sg dwa punkty referencyjne podczas pomiaréw

Parametry techniczne

e Szybkosé¢ odczytu wynikbw pomiarow:
0 5 odczytéw / sekunde - dla przyrzadéw wyposazonych w elektronike typu DUPLEX
0 6.5 odczytéw / sekunde - dla przyrzadéw wyposazonych w elektronike typu SIMPLEX

e  Zakres odczytywanych wartosci pomiarowych (pokazywanych na osmioznakowym
wys$wietlaczu LED):

-9999.000 -+ 10000.000 dla mm,
-99.99999 -+ 100.00000 dla cali,

* Napiecie zasilanie urzadzenia: +5VDC

e Wymiary urzgdzenia: 220 x 30 x 100 mm
e Zakres temperatur pracy: 0°C +60°C

* Masa: 0,5 kg

Realizowane funkcje

Z panela sterowania DYNAMIC READER ‘'a (znajdujgcego sie na plycie czotowej) dostepne sg
nastepujace funkcje:

e S - SIMPLEX automatyczne wykrywanie typ elektroniki w jaki wyposazony jest podtaczony
przyrzad pomiarowy (SIMPLEX — $wieci dioda nad literg S lub DUPLEX — nie $wieci dioda
nad literg S)

e IN—INCHES zmiana jednostki miary odczytywanej z przyrzagdu pomiarowego z mm na cale.
Funkcji IN dziata tylko przy pracy z przyrzadami pomiarowymi z elektronikg typu DUPLEX, dla
przyrzadéw z elektronikg typu SIMPLEX jednostka miary jest automatycznie odczytywana z
przyrzadu pomiarowego. Swiecaca dioda nad IN oznacza to, ze wyniki pomiaréw sg w calach.
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® RES - RESOLUTION wybér rozdzielczosci odczytywanych wynikow pomiarow.
rES-3 —rozdzielczos¢ 0.0005 dla cali i 0.01 dla mm
rES-2 — rozdzielczos¢ 0.00005 dla cali i 0.001 dla mm
Funkcji RES dziata tylko przy pracy z przyrzadami pomiarowymi z elektronikg typu DUPLEX,

e DEL - DELTA pomiar r6znicy pomiedzy najbardziej skrajnymi wynikami pomiaréw
(szczegblnie przy pomiarze bicia watkow) jak rowniez zerowanie wyniku pomiaru i start
nowego pomiaru. Funkcji DELTA dziata tylko przy pracy z przyrzagdami pomiarowymi z
elektronikg typu DUPLEX,

® REF — REFERENCJA wybér rozdzielczosci odczytywanych wynikow pomiarow:
rES-3 — rozdzielczos¢ 0.0005 dla cali i 0.01 dla mm
rES-2 — rozdzielczos¢ 0.00005 dla cali i 0.001 dla mm
Funkcja ta jest dostepna przy pracy z przyrzadami pomiarowymi z elektronikg typu DUPLEX i
SIMPLEX,

e RUN — pomiar ciggly. Przy wytaczeniu tej funkcji zostaje zaprzestany odczyt wynikow
pomiaréw z przyrzadu pomiarowego a na wyswietlaczu pozostaje ostatni odczytany wynik
pomiaru.

Funkcja ta jest dostepna przy pracy z przyrzadami pomiarowymi z elektronikg typu DUPLEX
jak i SIMPLEX przy czym wyniki pomiaréw sg odczytywane z szybkoscia:

o 6.5 odczytow/sekunde dla przyrzadéw wyposazonych w elektronike typy SIMPLEX,
o 5 odczytow/sekunde dla przyrzadéw wyposazonych w elektronike typy DUPLEX,

Podtaczenie przyrz gdow pomiarowych do DYNAMIC READER'a

Urzadzenie DYNAMIC READER jest przeznaczone do wspéipracy ze wszystkimi przyrzadami
pomiarowymi wyposazonymi w elektronike firmy SYLVAC typu SIMPLEX lub DUPLEX. Przyrzady
pomiarowe tgczy sie z DYNAMIC READER'em za pomoca kabla OPTO RS-232. Dostepne sg dwa
typy kabli OPTO RS232 (oznaczenie znajduje sie na kablu):
e OPTO RS232 SIMPLEX — przeznaczony do podtgczania przyrzadéw pomiarowych
wyposazonych w elektronike typu SIMPLEX

e OPTO RS232 DUPLEX — przeznaczony do podtgczania przyrzaddéw pomiarowych
wyposazonych w elektronike typu SIMPLEX i DUPLEX

Przyrzady pomiarowe mozna podigcza¢ do DYNAMIC READER 'a za posrednictwem obu typow kabli
OPTO-RS232 SIMPLEX i OPTO RS232 DUPLEX, przy czym:
® przy uzyciu kabla OPTO RS-232 DUPLEX mozna bezposrednio podtgczac urzadzenia
wyposazone w elektronike typu SIMPLEX jak i DUPLEX

® przy uzyciu kabla OPTO RS-232 SIMPLEX mozna bezposrednio podigczac urzadzenia
wyposazone w elektronike typu SIMPLEX jak i DUPLEX, ale nalezy w tym przypadku uzy¢
odpowiednig przejsciéwke dostarczang wraz z DYNAMIC READER 'em.
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Budowa

DYNAMIC READER posiada obudowe metalowa z ptytg czolowa z elementami sterowania
sygnalizacji i wyswietlania wynikow pomiardw i piytg tylng z wtgcznikiem, gniazdem zasilajgcym i
konektorem do podigczenia kabla OPTO-RS.

Ptyta czotowa

Elementy sterowania i sygnalizacji wraz z osmiocyfrowym wyswietlaczem dostepne sg na ptycie
czotowej urzadzenia .

1 2 3 6 8 12 13, 15

4 ~5-7-9-10 11 14 16

Rysunek 1. Widok ptyty czotowej

Elementy oznaczone numerami ha rysunku majg nastepujace funkcje:

1. S (SIMPLEX) - Dioda $wiecaca koloru zéttego sygnalizujgca podtaczenie przyrzadu
wyposazonego w elektronike typu SIMPLEX ( brak swiecenia diody
oznacza oznacza podiaczenie przyrzadu wyposazonego w elektronike typu
DUPLEX)

2. Wyswietlacz LCD - 8 cyfr

3. IN (Inch) - Dioda $wiecaca koloru z6ttego sygnalizujaca ze wyniki pomiaréw sg przesytane
w calach (brak swiecenia oznacza wyniki pomiaréw w mm)

4. IN - przycisk zmiany jednostki miary, dziata tylko w przypadku poditaczenie przyrzadu
wyposazonego w elektronike typu DUPLEX

5. RES - (resolution) przycisk zmiany rozdzielczosci pomiaru — dziata tylko w przypadku
poditagczenie przyrzadu wyposazonego w elektronike typu DUPLEX

6. DEL ON - Dioda swiecaca koloru czerwonego sygnalizujaca prace przyrzadu pomiarowego
trybie DEL (DELTA) - dziata tylko w przypadku podigczenie przyrzadu
wyposazonego w elektronike typu DUPLEX

7. ON DEL — przycisk wigczania/wytgczania funkcji pomiaru DELTA - dziata tylko w
przypadku poditgczenie przyrzadu wyposazonego w elektronike typu DUPLEX,
uwaga: wigczenie funkcji DEL mozliwe jest tylko przy wytgczonej funkcji REF —
zgaszona dioda REF ON (8)

8. ,0"DEL - przycisk zerowania wynikow w trybie DELTA dziata tylko w przypadku zatgczonej
funkcji DEL

9. REF ON - dioda koloru czerwonego sygnalizujaca tryb pomiaru REFERENCJA

10. ON REF - przycisk wigczania/wylaczania funkcji pomiaru REFERENCJA, dziata dla
wszystkich przyrzadéw pomiarowych,

www.dynamic-electric.eu Copyright © 1995 — 2007 DYNAMIC Electric. All rights reserved




Instrukcja Obstugi

DYNAMIC READER 2007-12-10

Electric SP Strona4z15 | rev.2.0

11.
12.
13.
14.

uwaga: wigczenie funkcji REF mozliwe jest tylko przy wytaczonej funkcji DEL —
zgaszona dioda DEL ON 5

,0" REF - przycisk ustawiania zera dla funkcji REFERENCJA
REF 1 — dioda swiecgca koloru zottego sygnalizujgca wybor pierwszej wartosci referenciji
REF 2 — pomaranczowa dioda sygnalizujaca wybér drugiej wartosci referencii

1 2 -przycisk zmiany punktu referencyjnego

15. RUN - zielona dioda sygnalizujgca pomiar ( brak $wiecenia - HOLD pamietanie wynikow )
16. RUN - przycisk wigczania / wylgczania pomiaru automatycznego
Piyta tylnia

Na plycie tylnej umieszczone sg elementy: wigcznik, gniazdo zasilania i gniazdo do OPTO RS-232.

Rysunek 2. Widok piyty tylnej

17. POWER ON / OFF — zatgczanie zasilania

18. 5 VDC - gniazdo zasilajgce

19. OPTO RS 232 — zigcze komunikacyjne do przyrzadu pomiarowego .
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Przygotowanie do pomiaru.

zasilanie.

Przed pomiarem nalezy podigczy¢ do gniazda 17 zasilacz +5VDC i przetacznikiem 18 wigczyé
ponizej):

Brak podtaczonego przyrzadu pomiarowego sygnalizuje migajacy komunikat no_conn (rysunek

9

12 - 13

15

5-7 -8 10 11 14 16
Rysunek 3. Wyswietlany komunikat no_conn przy braku podtaczonego przyrzadu pomiarowego

Przyrzad pomiarowy SYLVAC podtgczamy do gniazda 18/ za pomocg kabla OPTO RS232. W
przypadku kabla SIMPLEX nalezy zastosowac przejsciéwke.

DYNAMIC READER automatycznie wykrywa podigczony przyrzad pomiarowy. Podczas
ponizej):

rozpoznawania typu podigczonego przyrzadu pomiarowego pojawia sie komunikat conn (rysunek

1 2 3 6 9 12,13, 15
4 5.7 -8 10 11 14 16
Rysunek 4. Wyswietlany komunikat conn podczas rozpoznawania podtgczonego przyrzadu
pomiarowego

DYNAMIC READER automatycznie rozpoznaje typ elektroniki zastosowanej w przyrzadzie
dioda 1 (S) swieci - przyrzad z elektronikg typu SIMPLEX.

dioda 1 (S) nie swieci - przyrzad z elektronikg typu DUPLEX
DYNAMIC READER automatycznie rozpoznaje jednostke pomiaru :
dioda 3 (IN) Swieci — cale ,
dioda 3 (IN) nie swieci — mm

www.dynamic-electric.eu
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DYNAMIC READER automatycznie wigcza funkcje odczytu ciggtego RUN - dioda 15 $wieci

1 2 3 6 9 1213, 15

4 57810 11 14 16

Rysunek 5. Swieci sie dioda 15 — oznaczajgca pomiary ciggte

Sterowanie funkcjami pomiaru.

Zmiana jednostki miary ( tylko dla przyrzaddéw z elektronikg typu
DUPLEX)

Zmiane jednostki miary realizujemy przez wcidniecie przycisku 4 - IN
Ustawienie okreslonej jednostki miary sygnalizuje dioda 3

— dioda 3 sSwieci sie gdy pomiary odbywajg sie w calach

— dioda 3 jest zgaszona gdy pomiary odbywajg sie w milimetrach

Uwaga:
Dla przyrz adow z elektronik g typu SIMPLEX dziata tylko sygnalizacja jednostki
miary wybranej w przyrz adzie pomiarowym i nie mo zna zmieni € jednostki miary z
poziomu DYNAMIC READER'a

Przyjecie do realizacji polecenia zmiany jednostki miary na cale potwierdza chwilowy komunikat In
(rysunek ponizej):

1 2 3 6 9 1213, 15

4 57810 11 14 16

Rysunek 6. Komunikat In oznacza przetaczanie przyrzadu na odczyt wynikow pomiartéw w calach
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DYNAMIC READER po przyjeciu do realizacji polecenia zmiany jednostki miary na cale
automatycznie wigcza funkcje odczytu ciggtego RUN - dioda 15 $wieci.
1 2 3 6 9 12,13, 15
4 5.7 8 10 11 14 16
Rysunek 7. Swiecenie diody 3 oznacz pomiar w calach a $wiecenie diody 15 oznacza pomiary
automatycze

Przyjecie do realizacji polecenia zmiany na milimetry potwierdza chwilowy komunikat nn
1

3

6 9

12 13

15

4 5-7-8-10 11
Rysunek 8. Komunikat nn oznacza przelgczanie przyrzadu na odczyt wynikdw pomiaréw w
milimetrach.

14 16
- dioda 15 sSwieci.

DYNAMIC READER po przyjeciu zmiany ha mm automatycznie wigcza funkcje odczytu ciggtego RUN

9

12 13

15

4 5-7-8
pomiary automatycze

10 11 1416
Rysunek 9. Brak $wiecenie diody 3 oznacz pomiar w milimetrach a swiecenie diody 15 oznacza

www.dynamic-electric.eu

Copyright © 1995 — 2007 DYNAMIC Electric. All rights reserved




Instrukcja Obstugi

DYNAMIC READER 2007-12-10

Strona8z15 | rev.2.0

Zmiana rozdzielczo sci pomiarowej (tylko dla przyrz adow z
elektronik g typu DUPLEX)

Zmiane rozdzielczosci realizujemy przez wcisniecie przycisku 5 - RES (oznaczajgcego resolution)
Wybor wi ekszej rozdzielczo $ci

Przyjecie do realizacji polecenia zmiany na wieksza rozdzielczo$¢ (0.00005 dla cali i
0.001 dla mm) potwierdza chwilowy komunikat rES-2, (rysunek ponizej):

1 2 3 6 9 12 13,15

4 - 5-7-8-10 11 14 16

Rysunek 10 Komunikat rES-3 oznacza potwierdzenie zmiany rozdzielczosci przez przyrzad
pomiarowy

DYNAMIC READER automatycznie wigcza funkcje odczytu ciggtego RUN dioda 15 $wieci

1 2 3 6 8 12 13,15

4 ~5-7-9-10 11 14 16

Rysunek 11 Swiecenie diody 3 oznacz pomiar w calach a $wiecenie diody 15 oznacza pomiary
automatycze

1 2 3 6 9 1213, 15

4 57810 11 14 16

Rysunek 12 Brak $wiecenie diody 3 oznacz pomiar w milimetrach a $wiecenie diody 15 oznacza
pomiary automatycze
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Wybor mniejszej rozdzielczo $ci

Przyjecie do realizacji polecenia zmiany na mniejsza rozdzielczos¢ (0.0005 dla cali i
0.01 dla mm ) potwierdza chwilowy komunikat rES-3 (rysunek ponizej):

1 2 3 6 9 1213, 15

4 57810 11 14 16

Rysunek 13 Komunikat rES-3 oznacza potwierdzenie zmiany rozdzielczosci przez przyrzad
pomiarowy

DYNAMIC READER automatycznie wigcza funkcje odczytu ciggtego RUN dioda 15 Swieci.

1 2 3 6 9 12 13, 15

4 57810 11 14 16

Rysunek 14 Swiecenie diody 3 oznacz pomiar w calach a $wiecenie diody 15 oznacza pomiary
automatycze

1 2 3 6 9 12 13,15

4 - 5-7-8-10 11 14 16

Rysunek 15 Brak $wiecenie diody 3 oznacz pomiar w milimetrach a $wiecenie diody 15 oznacza
pomiary automatycze
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Funkcja DELTA (tylko dla przyrz adéw z elektronik g typu DUPLEX)

Funkcja DELTA polega na pomiarze réznicy pomiedzy najmniejszyn i majwiekszym wskazaniem
urzadzenia:

warto $¢ aktualna = warto $¢ maksymalna - warto $¢ minimalna

Funkcja DELTA jest szczegolnie przydatna przy pomiarze nieréwnosci powierzchni jak réwniez przy
pomiarze bicia elementu obracajacego sie np. Kota.

Wiaczenie funkcji DELTA

Wiaczenie funkcji DELTA realizujemy przez wcisniecie przycisku 7.

Przyjecie do realizacji polecenia wigczenia funkcji DELTA potwierdza chwilowy komunikat dEL_on,
(rysunek ponizej):

1 2 3 6 9 12 13,15

4 - 5-7-8-10 11 14 16

Rysunek 16 Komunikat dEL-on oznacza potwierdzenie zmiany funkcji przez przyrzad pomiarowy na
funkcje DELTA

DYNAMIC READER automatycznie wtacza odczyt wynikéw (dioda 15 $Swieci).

Tryb pomiaru z wigczong funkcjg DELTA sygnalizuje za$wiecona dioda 6 . Wartoscig poczatkowa jest
zero.

1 2 3 6 9 12 13,15

M Mnnin
L L e

4 - 5-7-8-10 11 14 16

Rysunek 17 Swiecenie diody 6 oznacza pomiar w trybie funkcji DELTA a $wiecenie diody 15 oznacza
pomiary automatycze

Uwaga .

Wiaczenie funkcji DELTA jest mo  zliwe tylko przy wyt aczonej funkcji REFERENCJA,
(zgaszona dioda 9).
Podczas realizowania funkcji DELTA mo  zna zmienia € rozdzielczo $€é pomiaru przy

pomocy przyciski 5 jak rownie  z zmienia € jednostk @ miary z mm na cale przy
pomocy przycisku 4.
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Zerowanie funkcji DELTA

Przed kolejnym pomiarem w trybie DELTA nalezy wyzerowa¢ poprzedni wynik. Stuzy do tego

przycisk 8 oznaczony DEL ,0” . Przyjecie polecenia zerowania potwierdza komunikat CLEAr (rysunek
ponizej):

1 2 3 6 9 12 13,15

4 57810 11 14 16

Rysunek 18 Komunikat CLEAr oznacza potwierdzenie zerowania wyniku pomiaru przy realizowaniu
funkcji DELTA — $wieci sie dioda 6

1 2 3 6 9 12 13, 15

4 57810 11 14 16

Rysunek 19 Po wyzerowaniu swiecenie diody 6 oznacza pomiar w trybie funkcji DELTA a swiecenie
diody 15 oznacza pomiary automatycze

Wytaczenie funkcji DELTA

Wytaczenie funkcji DELTA realizujemy przez ponowne wcisniecie przycisku 7 DEL ON. Przyjecie
polecenia wylgczenia funkcji DELTA potwierdza komunikat dEL_OFF (rysunek ponizej).

1 2 3 6 9 12 13,15

4 57810 11 14 16

Rysunek 20 Komunikat dEL-oFF oznacza potwierdzenie wyjscia przyrzadu pomiarowego z funkcji
DELTA
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Po wyjsciu z funkcji DELTA - DYNAMIC READER automatycznie przechodzi do bezpo$redniego
odczytu wynikdéw. Gasnie dioda 6 DEL ON i ponownie zapala sie dioda 15 RUN.

1 2 3 6 9 1213, 15

4 57810 11 14 16

Rysunek 21 Po wyjsciu z funkcji DELTA gasnie dioda 6 i $wieci sie dioda 15 oznaczajac pomiary
automatycze

Funkcja REFERENCJA (dla przyrz adow z elektronik g typu SIMPLEX
I DUPLEX)

Wiaczenie funkcji REFERENCJA
Wiaczenie funkcji REFERENCJA realizujemy przez wcisniecie przycisku 10.
Przyjecie do realizacji polecenia wigczenia funkcji REFERENCJA potwierdza chwilowy komunikat

rEL_on, (rysunek ponizej):
1 2 3 6 9 12,13, 15

4 57810 11 14 16

Rysunek 22 Komunikat rEL_on potwierdza przyjecie do realizacji funkcji REFERENCJA
Uwaga:

Wiaczenie funkcji REFERENCJA jest mo  zliwe tylko przy wyt aczonej funkcji DELTA,
zgaszona dioda 6.

DYNAMIC READER automatycznie przechodzi do trybu automatycznego odczytu wynikow. Przy
pierwszym wigczeniu funkcji (po wigczeniu zasilania lub przytaczeniu przyrzadu pomiarowego) oba
punkty referencyjne ustawione sg na warto$¢ réwng zero a domysinie wybrany jest pierwszy punkt
referencyjny ($wieci dioda 12)

Wybor punktu referencyjnego

DYNAMIC READER zapewnia ustawienie dwéch punktéw referencyjnych.
Przetaczanie punktéw referencyjnych realizujemy przez wcisniecie przycisku 14.

Wybor pierwszego punktu referencyjnego
Przycisniecie przycisku 14 powoduje przetaczenie punktu referencyjnego.

Przyjecie do realizacji polecenia wyboru pierwszego punktu referencyjnego potwierdza chwilowy
komunikat rEF-1, (rysunek ponizej):
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1 2 3 6 9 1213, 15

4 - 5-7-8-10 11 14 16

Rysunek 23 Komunikat rEF-1 potwierdza przyjecie do realizacji pomiaréw wzgledem pierwszego
punktu referencyjnego.

Po wyswietleniu komunikatu rEF-1 DYNAMIC READER wraca do trybu automatyczniego odczytu
wynikow pomiaréw.

1 2 3 6 9 1213, 15

4 57810 11 14 16

Rysunek 24 Pomiary automatyczne wzgledem pierwszego punktu referencyjnego, swiecg diody 9 i 12
(oznaczajg pomiar wzgledem wartosci referencyjnej pierwszej) i Swieci dioda 15
(oznacza pomiary automatyczne)

Aby zaktualizowaé wartos¢ referencji ustawiamy czujnik w wybranym potozeniu i zerujemy wskazanie
przez wcisnhiecie przycisku 11. Przyjecie polecenia zerowania do realizacji potwierdza komunikat
PrE_O:

1 2 3 6 9 12 13,15

4 57810 11 14 16

Rysunek 25 Komunikat PrE_0 oznacza zaktualizowanie wartosc¢ referencji dla pierwszego punktu
referencyjnego, swiecg diody 9 i 12 (oznaczajg pomiar wzgledem wartosci referencyjnej
pierwszej)

Wartos$¢ punktu referencyjnego jest zapamietana dopiero przy pierwszym pomiarze po zwolnieniu
przycisku 11.
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Wybor drugiego punktu referencyjnego

Kolejne przycisniecie przycisku 14 powoduje przelgczenie punktu referencyjnego. Przyjecie do
realizacji polecenia wyboru drugiego punktu referencyjnego potwierdza chwilowy komunikat rEF-2,
(rysunek ponizej):

1 2 3 6 9 1213, 15

4 57810 11 14 16

Rysunek 26 Komunikat rEF-2 potwierdza przyjecie do realizacji pomiaréw wzgledem drugiego punktu
referencyjnego.

Po wyswietleniu komunikatu rEF-2 DYNAMIC READER wraca do trybu automatyczniego odczytu
wynikéw pomiarow Swieci dioda 13 sygnalizujac pomiary wzgledem drugiego punktu referencyjnego.
1 2 3 6 9 12,13, 15

4 57810 11 14 16

Rysunek 27 Pomiary automatyczne wzgledem drugiego punktu referencyjnego, swiecg diody 9i 13
(oznaczajg pomiar wzgledem wartosci referencyjnej drugiej) i $wieci dioda 15 (oznacza
pomiary automatyczne)

Aby zaktualizowa¢ wartos¢ drugiej referencji (Swieci dioda 13) ustawiamy czujnik w wybranym
potozeniu i zerujemy wskazanie przez wcisniecie przycisku 11. Przyjecie polecenia zerowania do
realizacji potwierdza komunikat PrE_O.

1 2 3 6 9 12 13,15

4 57810 11 14 16

Rysunek 28 Komunikat PrE_0 oznacza zaktualizowanie warto$¢ referencji dla drugiego punktu
referencyjnego, swieca diody 9i 13 (oznaczajg pomiar wzgledem wartosci referencyjnej
drugiej)

Ostateczna warto$¢ punktu referencyjnego jest zapamietana dopiero przy pierwszym pomiarze po
zwolnieniu przycisku 11.
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UWAGA:

Warto $ci punktow referencyjnych s g pamietane do chwili wyt aczenia urz adzenia lub
odtaczenia przyrz adu pomiarowego. Ponowne podt aczenie przyrz adu powoduje
wyzerowanie warto $ci obu punktéw referencyjnych.

Wytaczenie trybu REFERENCJA .

Wytgczenie funkcji REFERENCJA realizujemy przez powtdrne wcisniecie przycisku 10. Przyjecie
polecenia wylaczenia funkcji REFERENCJA potwierdza komunikat rEL_oFF (rysunek ponizej):

9 12 13,15

4 578 10 11 14 16
Rysunek 29 Komunikat rEL_oFF potwierdza wyj$cie z realizacji funkcji REFERENCJA

DYNAMIC READER przetacza sie w tryb bezposredniego odczytu wynikdw pomiaréw (dioda 9
gasnie, dioda 15 Swieci sie)

1 2 9 12 13,15

nrinr
L L e

4 - 5-7-8-10 11 14 16

Rysunek 30 Po wyjsciu z funkcji REFERENCJA gasnie dioda 9i 12 lub 13 a $wieci sie dioda 15
0znaczajgc pomiary automatycze

Wyposa zenie

W skiad zestawu DYNAMIC READER 'a wchodzg nastepujace elementy:

DYNAMIC READER,
Zasilacz impulsowy 5VDC,

Przejsciowka do kabla OPTO RS232 SIMPLEX,
Instrukcja obstugi.
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